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5   结  论 

本文详细调研了国内外轨迹路网匹配技术,包括全局算法和局部算法.很多算法只适合于高采样率的轨迹,
不适合于低采样率的轨迹,而基于隐马尔可夫的算法成为主流,因此,本文详细综述了基于隐马尔可夫模型的路

网匹配算法,分析了各种不同算法的优势和不足,最后给出了研究挑战和趋势. 
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